L AKS RAGHUPATHI

Coordonnées professionnelles
EVASION/GRAVIR lab, INRIA Rhoéne-Alpes
38330, Montbonnot

Tél Bureau: 04.76.61.54.48

Courriel: laks@imag.fr

Education

Institut National Polytechnique de Grenoble (INPG)
Doctorant (Imagerie, Vision et Robotique)

Université du Texas a Arlington (UTA)
M.S., Electrical Engineering avec these (GPA 3.78)

Birla Institute of Technology and Science (BITS)

Grenoble, France
2003-

Arlington, TX, USA
2002

Pilani, Inde

B.E., Electrical and Electronics avec mention (GPA 3.56) 1999
Expérience
Doctorant Jul. 03 -

Projet EVASION

Administrateur Systéme (temps-partielle)
Labo GRAVIR

Graduate Research Assistant
Virtual Environment Lab

Programmeur Analyste
Cognizant Technology Solution

Stagiaire
Texas Instruments India

Compétences Informatiques

Montbonnot, France

Oct. 03 - Jul. ’04
Montbonnot, France

Sept. '00 - Dec. 02
UT Arlington, USA

Juin ’99 - Juin ’00
Chennai, Inde

Juin - Dec. 98
Bangalore, Inde

Programmation: C, C++, Visual C++, HTML
Systemes d’exploitation: Linux et Windows administration de systeme

Graphic APIs: OpenGL, Visualization Tool Kit, GLUT, Qt GUI

Miscellaneous: Boost Graph Library, KDevelop, MAPLE, MATLAB, IATEX, Microsoft Office
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Membre du “Committee of Students for Academic Activities” a BITS, Pilani
Graduate School Fellowship a UTA

Membre du Tau Beta Pi and Eta Kappa Nu (Engineering Honor Societies) IEEE, ACM
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